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Spis tresci:

1. Roboty rozbiorkowe
2. Posadzki
3. Oktadziny wewngtrzne

4. Drzwi drewniane
5. Wod-kan




45000000-7 Roboty budowlane
45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowg

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektéw budowlanych; roboty ziemne

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
ROBOTY ROZBIORKOWE

1.

1.1.

Wstep

Przedmiot SST

1.2.

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt rozbiérkowych.

Zakres stosowania SST

1.3.

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy

przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

Zakres robot objetych SST

14.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i ma-
jace na celu wykonanie rozbidrek wystepujacych w obiekcie.

W zakres tych robot wchodza:

B.01.01.00. — Rozbiorki

Okres$lenia podstawowe

1.5.

Okres$lenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi norma-
mi 1 wytycznymi.
Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, ich zgodnos¢ z doku-
mentacja projektowa, SST 1 poleceniami Inzyniera.

Materialy

. Dla robo6t wg B.01.01.00 materialy nie wystepuja.

3.1.

Sprzet

Do rozbidrek moze by¢ uzyty tylko sprzet reczny o napedzie elektrycznym -elektronarzedzia.

3.2.

Elektronarzedzia winny posiada¢ aktualne badania przewodow zasilajacych 1 ich elementow

elektrycznych

4.

Transport



S.1.

Transport materiatdw z rozbiorki po traktach pieszych i rynnami do gruzu.

Przewozony tadunek zabezpieczy¢ przed spadaniem i przesuwaniem.

Wykonanie robot

Roboty przygotowawcze

5.2.

Przed przystapieniem do rob6t rozbiérkowych nalezy:
- teren ogrodzi¢ i oznakowac¢ zgodnie z wymogami BHP,

- zdemontowa¢ istniejace zasilanie w energi¢ elektryczna, instalacj¢ teletechniczna i wodno-

kanalizacyjna oraz wszelkie istniejace uzbrojenie.

Roboty rozbidérkowe

10.

Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.02.2003 r. (Dz.U.
Nr47 poz. 401) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot

budowlanych.

Kontrola jakosci robot

Wymagania dla robot rozbiérkowych podano w punktach 5.1. do 5.2.

Obmiar robot

Jednostkami obmiarowymi sa:

~ Rozbidrki -[ 1 m’]

Odbior robot

Wszystkie roboty objgte specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

Podstawa platnosci

Ptaci sig na zasadach ustalonych przez Zamawiajacego w SIWZ

Uwagi szczegolowe

10.1. Materiaty uzyskane z rozbiorek do ponownego wbudowania zakwalifikuje Inzynier.

10.2. Tlo$ci robot rozbiorkowych moga ulec zmianie na podstawie decyzji Inzyniera.



